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首都高初の夜間におけるドローンを活用した点検に向けた実証実験の実施 

～ 災害時等における遠隔地からの迅速な点検手法の確立に向けた取り組み ～ 

 

首都高速道路株式会社(本社：東京都千代田区、代表取締役社長：寺山 徹）、首都高技術株式会社

(本社：東京都港区、代表取締役社長：加古 聡一郎）、株式会社ＪＤＲＯＮＥ(本社：東京都新宿区、

代表取締役社長：大橋 卓也）、エアロセンス株式会社(本社：東京都北区、代表取締役社長：佐部 浩

太郎）、KDDI スマートドローン株式会社(本社：東京都千代田区、代表取締役社長：博野 雅文）、NTT

コミュニケーションズ株式会社(本社：東京都千代田区、代表取締役社長：小島 克重）は、災害時等

における迅速で確実な点検手法の確立を目的に、ドローンを活用した往復約 2.8km の自動飛行等の実証

実験（以下、本実証）を首都高速道路の長大橋であるレインボーブリッジにて 2月 14 日（金）に実施

しました。  

本実証では、夜間の災害発生を考慮し、「夜間飛行時における映像視認性確認の実証」や「自動でド

ローンの離着陸・充電ができるドローンポートを複数使用し、ポート間を往復する長距離飛行の実証」

を行い、ドローンで撮影した映像を用いた災害時等における点検手法の有用性を確認しました。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

首都高速道路では大規模災害発生時における迅速な点検による早期の道路啓開を目指し、これまでド

ローンを活用した点検手法を実証※1,※2してまいりました。そして今般、災害は昼夜関係なく発生する可

能性があることから、夜間に災害が発生したことを想定し、本実証を実施しました。 

○ VTOL 型※3ドローンにより夜間の高速道路上空付近を飛行撮影(ｴｱﾛｾﾝｽ) 

○ 暗所での自律飛行を得意とするドローンを活用し、高速道路上空付近を飛行撮影(JDRONE・KDDI ｽ

ﾏｰﾄﾄﾞﾛｰﾝ・NTT ｺﾐｭﾆｹｰｼｮﾝｽﾞ)  

○ 目視点検が困難な高架下での暗所点検飛行（NTT ｺﾐｭﾆｹｰｼｮﾝｽﾞ） 

○ ドローンは通信とバッテリーの関係で飛行距離が限られるため、複数のドローンポートを使用す

ることによる飛行距離の長距離化(KDDI ｽﾏｰﾄﾄﾞﾛｰﾝ) 

 

昼間/高速道路上

夜間/高速道路上

昼間/高架下 

夜間/高架下 



本実証の結果、夜間災害発生時の暗所での飛行における機体選定や点検手法および複数のドローンポ

ートを使用する点検手法の確立に向けて有益な検証結果を得ることが出来ました。 

一方で、安定した飛行制御・映像配信を目的とした、災害時の即時点検候補エリアの電波環境の調査

および使用電波の選定等、より実践的な運用に向けた課題を確認しています。 

今後も、本実証結果を踏まえ、迅速かつ確実に点検を行うために多様な点検手法の確立と体制構築に

取組んでまいります。 

※1：VTOL（垂直離着陸型固定翼）型ドローンと無人ヘリを用いて中央環状線（葛西 JCT～小松川 JCT）の往復 14km の 

長距離自動飛行による高速上点検の実証実験（2023 年 1 月）などを継続的に実施 

※2：ドローンポートを使用した自動飛行による高速上点検の実証実験(2024 年 1 月) 

※3：VTOL（垂直離着陸型固定翼）型ドローンは回転翼機のようにホバリングしながら垂直に離着陸し、上空では固定翼 

機として水平飛行を行うため、滑走路を使わずに長距離の飛行が可能 

【添付資料】実証実験の概要 

 

記者発表クラブ  国土交通記者会 国土交通省建設専門紙記者会  

お問合せ先 

 本件全体に関するお問い合わせ 

首都高速道路株式会社 広報課    TEL 03-3539-9257 

 

 ドローンを活用した点検に関するお問い合わせ 

首都高技術株式会社 技術営業課   TEL 03-3578-5757 

 

 ドローンに関するお問い合わせ 

・ 株式会社ＪＤＲＯＮＥ 

【報道機関からのお問い合わせ】 

第２サービス部 TEL : 03-4236-0080 

【お客さまからのお問い合わせ】 

contact@jdrone.tokyo 

 

・ エアロセンス株式会社 

【報道機関・お客さまからのお問い合わせ】 

     広報 TEL: 03-3868-2551 admin_pr@aerosense.co.jp 

 

・ KDDI スマートドローン株式会社  

【報道機関・お客さまからのお問い合わせ】 

事業企画部 smartdrone-marketing@kddi.com 

 

・ NTT コミュニケーションズ株式会社  

【報道機関からのお問い合わせ】 

経営企画部 広報室 pr-cp@ntt.com 

【お客さまからのお問い合わせ】 

プラットフォームサービス本部 5G＆IoT サービス部 ドローンサービス部門 

infra-drones@ml.ntt.com 
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【添付資料】 

実証実験の概要 

 

【概要】 

 日時：2025 年 2 月 14 日（金）午前 1１時～翌午前 2 時 

 場所：レインボーブリッジ（高速 11 号台場線） 

項目：①高速道路上空を夜間に自律飛行しながら安定した映像をリアルタイムで配信 

   ②高架下を昼間・夜間に飛行しながら安定した映像をリアルタイムで配信 

③ドローンポートから異なるドローンポートを往復する自動離陸、自律飛行、自動着陸(昼間実施) 

④同時に飛行している機体の飛行情報、映像をリアルタイムに取得及び一元管理 

※試行検証として、夜間の捜索を想定したドローンに搭載したスポットライト、スピーカからの拡声放送、対 

象物のリアルタイム位置特定(NTT ｺﾐｭﾆｹｰｼｮﾝｽﾞ）、ドローン映像からのリアルタイム人物検出(KDDI ｽﾏｰﾄﾄﾞﾛｰ

ﾝ）を実施  

 

【役割と実証項目】 

 

【検証項目と結果】 

 

 

 

 

 

会社名 役割 使用機体名  実証項目 

首都高速道路 全体総括   

首都高技術 安全管理   

JDRONE 実証実施者 Matrice350RTK ① 

エアロセンス 実証実施者 AS-VT01K ① 

KDDI スマートドローン 実証実施者 SkydioX10/DJI Dock2(Matrice3TD)  ①、③、④ 

NTT コミュニケーションズ 実証実施者 SkydioX10  ①、②、④ 

検証項目 検証結果 

ドローンおよびドローンポートの適用性（機

体や GPS、通信環境等の確認） 

・GPS や通信は比較的良好で途絶することがなかった。 

・ドローンポート間を往復する実証では飛行はできたもの 

の、一部映像の通信途絶が見られた。 

ドローンで撮影した映像の有用性 

（映像精度、現場状況の確認） 

・各映像はリアルタイムに確認することができ、映像は夜 

間でも道路状況の概略を把握するには十分であった。 

・高架下の飛行においては、機体性能が十分発揮され、高 

精度な映像を確認することができた。 

事前に作成した飛行経路に対する実際の飛行

精度（構造物との適切な離隔保持等） 

・プログラムされた飛行経路から逸脱することなく、安定

した飛行を行うことができた。 

異なる機体の飛行情報の一元管理の可能性 

(他のシステムへの伝送確認等) 

・各機体のクラウドから一元管理する他のシステムへの伝

送はできたが、一部映像の途絶・遅延が確認された。 



【使用機体一覧】 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

【当日の様子】 

〇夜間飛行（高速道路上空付近を撮影） 

  JDRONE 撮影 

 

 

 

 

 

 

エアロセンス撮影 

 

 

 

 

 

 

 

NTT コミュニケーションズ撮影 

 

 

 

 

 

 

 

離陸状況 機体撮影映像 伝送映像(サーマル※) 

機体撮影映像 

離陸状況 機体撮影映像 機体撮影映像(サーマル※) 

位置連携表示画面 飛行状況 



○夜間飛行（高架下を撮影） 

NTT コミュニケーションズ撮影 

 

 

 

 

 

 

 

○ドローンポートを使用した飛行 

  KDDI スマートドローン撮影 

 

 

 

 

 

 

 

 

○飛行情報の一元管理 

  KDDI スマートドローン撮影 

 

 

 

 

 

 

 

※対象物の遠赤外線エネルギーを可視化し，映像モニター上に表示するカメラ．光の有無に関係なく暗所でも撮影が可能． 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飛行状況 機体撮影映像 伝送映像(サーマル※) 

Dock A(豊洲ぐるり公園) 機体撮影映像 

高速道路撮影(Matrice3TD) 2 機体同時映像伝送 

Dock B(芝浦南ふ頭公園) 

高架下撮影(SkydioX10) 



【位置図】 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

【飛行経路】 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

芝浦南ふ頭公園 

豊洲ぐるり公園 

レインボーブリッジ 

黒色：夜間飛行(往復約 2.8 ㎞) 

赤色：ドローンポート使用(片道約 1.4km) 

    ※ドローンポートを各公園に設置 

※ 

※ 



【別紙】 

 

本実証の資料映像は、以下よりダウンロードの上ご使用ください。 

 

※ダウンロードにお時間がかかる場合がございます 

 今回お送りする素材はすべて、クレジット「提供：首都高速道路㈱」の記載をお願いいたします。 

 

＜下記はプレス前に格納しアドレスを公開＞ 

★メインの素材（ダイジェスト版の動画）はこちら↓↓ 

以下の URL からダウンロードしてください: 

https://download.transfer.hennge.com/34j8NIyMXlDrWC 

ダウンロードパスワード:q<Bu0sh1  

URL の有効期限: 2025-03-10 12:53 (日本時間) 

 

★その他動画や写真の素材はこちら↓↓ 

以下の URL からダウンロードしてください: 

https://download.transfer.hennge.com/hrVZwLalP5G6oz 

ダウンロードパスワード: FTIC-Uj3 

URL の有効期限: 2025-03-10 13:00 (日本時間)  

 

・報道機関の皆様を対象としたご提供ですので、URL 及びパスワードの転載等はご遠慮下さい。 

・当広報素材は、本実証に係る報道用にご提供させて頂くものです。それ以外の目的でご使用になる場

合は、お問合せ先までご連絡下さい。 

 

https://download.transfer.hennge.com/34j8NIyMXlDrWC
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